© Charles Coleman Verlag GmbH & Co. KG, Koln 2018. Jede Vervielfaltigung und Verbreitung ohne Zustimmung des Verlages ist unzuldssig.

WMetallhandvverk

Vergleich digitale Aufmalisysteme

AufmafRverfahren

2D-Erfassungssysteme
(Foto: Leica)

Tachymetrische Systeme
(Foto: Leica)

Laserscanner-Systeme
(Foto: FARO)

Fotobasierende Systeme

Beispiel-Produktbild

Erforderliche Hard-/Software:

- Laser-Distanzmesser, alt.
Mafband oder Zollstock
- Note-/Netbook oder Tablet-

- Tachymeter oder spezielles
Messgerat
- Note-/Netbook, Tablet-PC

(Foto: Bonk)

- 3D-Laserscanner
- Note-/Netbook oder Tablet-
PC

- Digitalkamera
- FotoaufmaRsoftware
- Messwerkzeug fur

PC oder Smartphone etc. etc. - Erfassungssoftware Referenzmal3e/-punkte
- Aufmal3software - Aufmal3software - Auswertungssoftware

Einsatzbereiche: Langen-/Flachen-/Volumen- [3D-Raum-, Gebéaude-, 3D-Raum-, Gebaude-, 2D- oder 3D-Fassaden-,
oder Grundrisserfassung Objekterfassung, teilweise  |[Ensemble-, Gebaudehillen-,

CAD-Datenprojektion

IAnlagenerfassung etc.

Mengenerfassung,
Plandigitalisierung

Messung: 0-30 (MaRRband) bzw. 0,1- 0,1-200 m/+ 2 mm 0,5-100 m und mehr/+ 2 mm [1-100 m/+ 2 mm
Messbereich von-bis/Genauigkeit  [200 m (Laser)/+ 1-10 mm,  [360 Grad/330 Grad 360 Grad/320 Grad 360 Grad/360 Grad
(typisch)/Messwinkel hor./vert. 360 Grad/360 Grad

Messpunkterfassung: Ja/Nein/5-10 Ja/Ja/10-60 Nein/Ja/10.000-500.000 Ja/Nein/10-60 Punkte/Minute
manuell/motorisch/Messfrequenz  |Messungen/Minute Messungen/Minute Punkte/Sekunde

Datenlibertragung Messgerat-PC: [Ja/Nein/Nein/Ja Ja/Ja/Ja/Nein Ja/Ja/Ja/Nein Nein/Ja/Ja/Nein

kabellos/Kabel/Karte/manuell

MaRe/Gewicht (ohne Stativ):
B x H x T in mm/Gewicht in kg

ca. 60 x 150 x 40 mm/0,3 kg

ca. 300 x 200 x 100 mm/5 kg

ca. 300 x 200 x 350 mm/15
kg

ca. 120 x 80 x 80 mm/0,5 kg

Preis Komplettsystem
(Hard- + Software, zzgl. MwSt.)

0 bis 2.500

1.500 bis 15.000

15.000 bis 30.000 und mehr

0 bis 1.000

Anmerkung: Technische Angaben sind durchschnittliche Angaben und h&dngen vom jeweiligen System ab.
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